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BUSES DE DATOS DE COMUNICACIONES

Bus de la CAN
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DESCRIPIONES DE COMPONENTES

D123 ECM-Transmisién automatica electronica
D125 ECM-ABS

D131 Mddulo de control del motor (ECM)

D245 |Interfaz-Programador de velocidad

J100 Cuadro de instrumentos

K109 Union de convergencia
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